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2017 年中国平衡车专利概况 

平衡车专利信息第九期（总第二十七期） 

 

在之前的推送中，我们介绍了杭州骑客、常州爱尔威及纳恩博等企业的中

国平衡车专利整体相关概况。本期我们对 2017 年中国平衡车专利的概况进行介

绍。 

 

一、整体情况 

1、2017 年平衡车专利申请量情况 

目前国内平衡车专利为一千余件，2017 年平衡车专利为 279 件，约占国内平衡车专利

总量的 21%。 

 

图 1.1  中国平衡车专利申请趋势图 

 

图 1.1 反映了已公开的中国平衡车专利申请的数量随时间的变化趋势。从图 1.1 可以看

出，平衡车自 2008 年首次出现在国内公众视野内，平衡车相关专利申请大体呈现上升趋势，

目前国内平衡车专利总数量为 1000 余件。虽然目前已公开的 2017 年平衡车专利申请量为

200 余件，少于 2016 年的申请量，但 2017 年平衡车专利申请量已占国内总申请量的 20%左

右，数量已为较多。未来随着 2017 年专利申请的进一步公开，2017 年平衡车专利申请量预

计会有增加。 
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2、2017 年申请量不少于 5 件的申请人排名 

2017 年申请量不少于 5 件的申请人共有 13 位，其中包括企业、学校与个人等。 

 

 

图 1.2  申请量不少于 5 件的申请人排名 

 

从图 1.2 可以看出，平衡车行业作为新兴行业，在 2017 年，成立于 2015 年的苏州诺乐

智能科技有限公司的专利达到 10 件，其余申请人的专利均少于 10 件，数量差距相对较小，

一定程度上反映出业内可能尚未形成专利垄断。 

 

3、2017 年平衡车专利申请的技术领域分布 

 

表 1.1  技术领域数量表 
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图 1.3  技术领域百分比图 

 

2017 年平衡车专利为 279 件，表 1.1 显示了 2017 年平衡车各技术领域专利的数量，图

1.3 显示了 2017 年平衡车各技术领域专利占全年专利的百分比。从表 1.1 及图 1.3 可以看出，

2017 年的专利仍主要集中于传统的车体结构及控制方法中，一定程度上反映出车体结构及

控制方法的研发可能较为基础，企业更倾向于通过对车体结构及控制方法的改进以申请专

利，从而抢占市场，因此，从侧面体现目前平衡车较为激烈的竞争。而技术热点如电池保护

方面的专利较少，有意企业可通过组建相关团队进行技术攻关以期取得技术优势，助力市场

扩大。 

 

 

二、2017 年平衡车部分代表专利简介 

1、CN201710253352.1 智能平衡车   

相关要点 

智能平衡车包括具有电机(12)的车轮(1)、贯穿车轮的轮轴(11)、两端分别连接

于轮轴上的立柱(3)、分别安装于立柱上的两踏板(8)及固定连接于立柱上的壳

体(2)； 

所述立柱包括竖向延伸且位于车轮两侧的两竖立部(31)、连接两竖立部且位于

车轮上方的横梁部(32)及分别连接于竖立部上的踏板连接部(35)，每一竖立部

设有容轮轴径向贯穿的开口(34)； 

所述壳体包括用以安装电池(41、42)及控制系统的容置部(23)、分别连接于容

置部上的两侧翼部(24)，所述容置部固定于横梁部上，两侧翼部分别连接于两

竖立部上且连接处位于轮轴的上方。 
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2、CN201710486400.1 全封闭式球形全向陀螺机构及其运行方法 

 

相关要点 

全封闭式球形全向陀螺机构，其特征在于：包括固装于设备机体上的外球壳(1)

和设于外球壳(1)内部中央的水平转子(2)，所述水平转子(2)置于上、下弧形球

体(3)之间，上、 下弧形球体(3)的球心均与外球壳(1)同心，水平转子(2)内安

装有双轴航模电机(4)，处于水平转子(2)回转中心线上的双轴航模电机(4)的上、

下转轴分别与上、下弧形球体(3)连接；对应于上、下弧形球体(3)各设有三个

全向轮(5)而构成上、下三对轮系，与上弧形球体 (3)对应的三个全向轮(5)的轴

线向上正交于一点，与下弧形球体(3)对应的三个全向轮(5) 的轴线向下正交于

一点，各对轮系中的上、下全向轮(5)对称于球心，各全向轮(5)通过对应的弹

性轮架(7)安装于对应的弧形球体(3)上且各全向轮(5)在弹性轮架(7)的弹力作

用下径向压紧在外球壳(1)内壁的对应位置上，各轮架(8)上设有驱动对应全向

轮(5)转动的电机(6)和检测对应全向轮(5)转动参数的编码器。 

相关图示 

 

备注 

本发明的立柱包括竖向延伸且位于车轮两侧的两竖立部、连接两竖立部且

位于车轮上方的横梁部，壳体的容置部固定于横梁部上，壳体的两侧翼部分别

连接于两竖立部上且连接处位于轮轴的上方，本发明的壳体无需像已有技术中

连接于位于轮轴以下的立柱上，即轮轴以下的立柱尺寸可以减小，在踏板离地

高度不变的情况下，车轮的尺寸可以做的更小，有利于智能平衡车的小型化。 
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相关图示 

 

备注 

本发明全封闭式球形全向陀螺机构主要解决了机械陀螺的封装问题，具有结构

紧凑、安全可靠的特点。水平转子与上、下弧形球体固连，通过驱动固连于弧

形球体上的全向轮，使水平转子以及所固连的弧形球体可以在外球壳内自由全

向进动，从而能够在任意轴方向上提供陀螺力矩。与水平转子固连的弧形球体

上固装有用来驱动以及产生力矩的全向轮，全向轮通过弹性轮架使其紧紧与外

球壳内壁接触，保持良好的传动效果。 

 

 

3、 CN201710547539.2  人机互动体感车 

 

相关要点 

一种人机互动体感车(100)，包括车体(10)及设于车体上的两个车轮(20)，所述

车轮在径向方向上可绕车体转动；其特征在于，所述车体进一步包括一支撑骨

架(11)、设置在该支撑骨架上的两个脚踏装置(12)、控制装置(15)以及用以驱动

所述车轮的驱动装置，所述支撑骨架(11)为一整体结构且与车轮转动连接，所

述脚踏装置(12)包括脚踏底板(121)以及位于所述脚踏底板与所述支撑骨架之

间且用以感测所述脚踏装置受力信息的第一位置传感器(13)，所述控制装置

(15)根据两个所述脚踏装置的受力信息控制所述驱动装置驱动所述车轮移动

或转向。 

相关图示 
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备注 

本发明的人机互动体感车通过根据脚踏装置的受力信息控制驱动装置驱动车

轮移动或转向，可以有效解决现有的平衡车需要将支撑骨架设计成需要转动的

两个部分，通过两个部分发生转动才能够控制车轮转向所导致的结构复杂的问

题。 

 

 

4、CN201720344852.1 两轮电动平衡车 

 

相

关

要

点 

两轮电动平衡车，其包括： 

第一车轮总成（01）、第二车轮总成（02）； 

对称布置且可相对转动的用于驾驶者调控它们姿态的第一脚踏壳体（03）、第二脚踏壳

体（04）； 

用于控制所述第一车轮总成、第二车轮总成分别工作的控制器； 

设于所述第一脚踏壳体和第二脚踏壳体内的用于感知所述第一脚踏壳体和第二脚踏壳

体姿态的传感器件； 

用于为所述第一车轮总成、第二车轮总成、控制器供电的电源（07）； 

所述控制器根据传感器件传输的感测信号控制相应的车轮总成工作； 

其特征是： 

设一横轴（08），所述横轴的一端经所述第一脚踏壳体（03）的内腔延伸至所述第一脚

踏壳体（03）的外端处，所述横轴的另一端经所述第二脚踏壳体（04）的内腔延伸至

所述第二脚踏壳体（04）的外端处； 

所述的第一脚踏壳体（03）与所述的横轴（08）固定装配，所述的第二脚踏壳体（04）

与所述的横轴（08）限制相对转动角度的转动装配； 

所述第一车轮总成（01）的轮轴（11）固定装配在所述横轴（08）位于所述第一脚踏

壳体 （03）内的一端，所述第二车轮总成（02）的轮轴（21）固定装配在一轮架（09）

上，所述的轮架 （09）转动装配在所述横轴（08）位于所述第二脚踏壳体内的另一端。 

相

关

图

示 
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备

注 

本发实用新型相对于现有技术，其省略了内盖，而以体积甚小的横轴设在第一脚踏壳

体、第二脚踏壳体内，从而在第一脚踏壳体、第二脚踏壳体内留置出更大空间，尤其

是可以在大空间内安置较大容量的电池，增加平衡车的续航能力。而且，鉴于横轴设

在第一脚踏壳体、第二脚踏壳体内，第一脚踏壳体与第二脚踏壳体邻接的平衡车中间

部位省去了转动结构，使得该部位的直径减小，便于可靠握持、携带。本实用新型优

化了产品结构，方便量产装配。 

随着国内外平衡车行业的发展，关于平衡车的安全及路权问题一直引起广泛讨论。从以

上分析可知，平衡车相关专利申请大体呈现上升趋势，平衡车行业依然吸引大量资本进入。

随着平衡车业内的各种标准逐步建立及平衡车受众的不断增加，平衡车市场在可预期的未来

仍会保持一定增长，国内较有实力的平衡车企业将会通过增加专利申请以保护市场。目前平

衡车行业正处于各企业的技术积累阶段，企业间的技术代差尚未过大，后发企业仍可通过技

术研发与专利申请相结合的方式开拓市场。当企业间形成过大技术代差后，未来平衡车的专

利申请量则在总体保持增长的情况下可能将会在申请人之间形成较大的数量差距。 

本文的专利未包括外观专利，除非特别说明，统计数据均来源于互联网并截止于 2017

年 12 月。 

后续我们将陆续推送更多平衡车专利相关内容，敬请关注，谢谢。 

 

 

未完待续，请持续关注！ 

了解最新资讯，请关注公众微信号：智专知识产权 

 


